Paslanmaz Celik
LE KT N Turblin Debimetre

Model: LK.PDD

Tek tip sensor kullanarak, bircok boru hattinda ¢6ziim
Uretebilirsiniz ,Ekonomik ve pratik montajlidir,

cikabilecek problem ve arizalar yerinde giderilebilir,

Yuksek basinglarda galisabilir, %1 ‘ e varan 6lgl hassasiyet degeri,
yatay ve dikey montaj olanagi sunmaktadir.

Teknik Ozellikler

Tlrbin malzemesi : 17PH4 paslanmaz ¢elik

Yataklama mazlemesi :PEEK ( polyetheretherketone )
Sicakhk dayanimi :-20...170 C

Basin¢ dayanimi : Max.20 bar

GoOvde malzemesi :316 Paslanmaz celik

Besleme : 5-25 VDC Ripple :%10

Frekans : NPN ( V+-2 )V kare dalga

Kisa devre koruma : Var

K
Faktor
A
Akis sensori uygulamalarinda lineer bir sonug elde
edebilmek icin, 6ncelikle montaj yapilan noktada
tlrbdlans olusum ihtimalini en aza indirmek gereklidir.

Sensorin her iki tarafinda ve bulundugu noktada V
homojen akis elde etmeye yonelik en az 10 boru ¢api
kadar duz hat kullanimasi gerekmektedir.

= Akis Hiz1
0,5m/s 7,5 m/s

Boru hattina montaj :

1" NIPPEL H:®:m .
KAYNAK MONTAJI : v pass

Nippel
I¢ Capi: 25.2 mm

Son

TEﬁblags

Emniyet ' Emniyet
Mesafesi Mesafesi

On ve son montaj emniyet mesafeleri :

1) Boru ¢apinin 10 kati uzunlukta sabit olarak devam etmesi gereken mesafedir
2) Hiz degisimlerine karsi sensoriin lineer davranisi igin gereklidir.
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Paslanmaz celik

LE KT‘ N pervaneli debimetre

Model: LK.PDD

K. faktor birim hacimine karsilik sensoriin Urettigi darbe savyisi .

Do6nlusim tablolar ( Cikis - Hiz bagintisi )

Aty Hin Frekans Hz
(m/sn)
LAERD lll :: ;i
I 5 180
v 7,5 270
Olciim araliklar tablosu ;
Boru _Boru K. Min. Max.
Olgiisu I¢ Capr Faktor Debi Debi
(inch) (mm) | (pulse/It)| (m3/h) (m3/ h)
1" 26,5 64 1 15
1,5" 38 32 2 30
24 53 16 4 60
25" 64 11 6 920
£ B 79 7.2 9 135
4" 107 3,9 16 245
5 132 2,6 25 375
6" 158 1,8 35 535
8" 208 1,0 60 920
10" 260 0,66 95 1450
12 310 0,47 135 2050
14" 340 0,39 165 2450
16" 390 0,29 215 3250

Not :Katsayi ( K faktdr ) ve akis limitleri tabloda verilen boru i¢ ¢caplari igin gecerlidir.
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Paslanmaz celik
pervaneli debimetre

Model: LK.PDD

GND

Soket Ustten Goriiniis e
* 4-20 mA'lik Sensir i¢in bos birakilacaktir.

oUTPUT
£

v+ GND

Kullanimda dikkat edilecek hususlar :

1 . Akis esnasinda hava boslugunun olmamasi,

N

. Borunun dolu olmasi
. Akis hiz1 0,5 m/sn den diisiik olmamasi 7,5 m/sn. den fazla olmamali ,

w

4 . Sensor pervanenin donistnl engelleyecek ve montaj icin zorlama gerektirecek kadar mekanik
deformasyona maruz kalmamalidir.

5 . Sensor pervanesi akis dogrultusunda dik ve yari kapal taraf akiskanin geldigi yone bakacak sekilde
monte edilmelidir.

6 . SensOr montaj sekilleri resimde oldugu gibi pervane yuksekligi uygun yerlestirilmelidir.

7 . Montaj esnasinda veya dncesinde sensor govdesi ,pervane veya yataklama elemanlarinin zarar
gorebilecegi mekanik darbelere maruz kalmamalidir.

8 . Sensor manyetik dalga yaratabilecek motor, transformator ,kontaktor vb. elektromanyetik esasl
cihazlardan en az 50 cm uzakta monte edilmelidir.

9 . Sicak ortamlardan uzak tutulmalidir ( Max.45 C)

10 .Sensor ve sensorin bagli bulundugu tesisat mekanik titresimler ve darbelerden korunmalidir.

www.lekton.com.tr /info@lekton.com.tr



Paslanmaz gelik
LE KT(‘ N pervaneli debimetre

Model: LK.PDD

Donlisiim denklemleri :

Akis hizi : V ( m/sn)
Debi: Q ( It/h)

Cikis firekansi: f( Hz)
Cikis akimi : | out ( mA)
Cikis gerilimi :Vout (mV)

Q=2,8626*D? *V.............. (It/h)
V=(0,354/D?)..coorrrrnrennn. ( m/sn)
f=(12,8/D)*Quevvvverereee. (Hz)
f=(36,5*V) oo ( Hz)
Vout=(474/D?)*d............... (mv)
Vout =(37*f ) covveerrrernenn. (mV)

lout=(4+0,059*f)............... (mA)

K= (45000/D?).........cc...... Puls/It

1) Elektrik baglanti fisi

2) Baglanti soketi

3) Sikistirma somunu

4) Dis govde

5) Rotor (pervane)

6) Rotor yataklama elemanlari
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Paslanmaz celik

LE KT(‘ N pervaneli debimetre

Model: LK.PDD

Akigkan hizi 6lgimii ve akiskan miktari toplamin élglilecegi uygulamalar igin dizayn edilmistir.

Teknik Ozellikler:

6 + 6 dijit LED Display (Yesil veya Kirmizi), 8mm dijit boyu

Kalibrasyon igin akis miktari ve pulse sayisinin girilmesi yeterlidir.

NPN/PNP secimi (Bir parametre ile ayarlanabilir.)

Input icin hyzly okuma veya ayarlanabilir koruma siiresi (de-buncing) ile yavas okuma
Up/Down, Gate ve Reset giripleri i¢in ayarlanabilir koruma siresi (de-bouncing)
Output-1(Hiz 6lgtim fonksiyonu igin) farkli histerisiz degeri

Output-1(Hiz 6lgtim fonksiyonu igin) farkli cekmede/birakmada gecikme zamanlari
Output-2 (Sayici fonksiyonu igin) NO, NC segim

Output-2 (Sayici fonksiyonu igin) 4 farkl ¢ikis fonksiyonu

Output-2 (Sayici fonksiyonu igin) icin ayarlanabilir pulse siiresi

Program girip kilidi

Setl ve set2 girip kilidi (Farkli parametrelerde ayarlanabilir)

On panel lizerinden kolayca set degerini degistirme ve programlanma zelligi

ELEKTRIK BAGLANTILARI

GND

pivcTesT22006m  [JCJCI0]

Tachometer & Counter

2

M GND Besleme Gerilimi Girigi
NPN/PNP olarak 230V~ (-%15;+%10) 50/60Hz
programlanabilir. 115V~_ (-%15;+%10) 50/60Hz
24V~ (-%15;+%10) 50/60Hz
12V=—=(-%15;+%10)
24V=—=(-%15;+%10)
Sipariste belirtilmelidir.

Role Cikisi (BA~— @ 220V~_)
Role Cikisi (BA~— @ 220V~

Qutput1 Output2

Besleme Gerilimi Segenekleri
230V~_ (-%15;+%10) 50/60Hz
115V~ (-%15;+%10) 50/60Hz
24V~ (-%15;+%10) 50/60Hz
12V=—== (-%15;+%10)
24V=== (-%15;+%10)

3]
|
@Gale
HReset

Harici !

Sigorta Siparigte belirtilmelidir. Harici
AT . \. Gig Sigorta l [
\ . Anahtan (1AT) Giig ‘L
' \f Anahtan L
g Yiik
Besleme Gerilimi Gu‘; . H
230V~ (-%15;+%10) 50/60Hz

15V~ (-%15;+%10) 50/60Hz

24V~ (-%15;+%10) 50/60Hz * s N
12V=—= (-%15;+%10) L
24V=—= (-%15;+%10)

e o —H
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Paslanmaz gelik
LE KT(‘ N pervaneli debimetre

Model: LK.PDD

HATALAR VE COzZUM ONERILERI

1-Olgiim yapilamamasi
*Elektrik baglantilari hatal olabilir - Baglanti hatasi giderilmeli
*Akis hizi 6lglim araliginin cok altinda olabilir -Boru hatti (¢cap olarak) kiigulttlmeli
* Olglim cihazinda gerilim - seviye uyusmazhigi olabilir-Uyusmazlik giderilmeli veya uygun cihaz kullanilmali.
*Sensor pervanesinin donmesini engelleyecek mekanik sikisma veya tikanma olabilir-Sikisma veya tikaniklik giderilmeli.
2- Ol¢iim sonuglarinin siirekli degisen hatalar icermesi
Montaj hatali olabilir.
Montaj resimlerine uygun montaj yapilmali - Ol¢iim cihazinin frekans - gerilim uyusmazligindan kaynaklanabilir.
Uyusmazlik giderilmeli veya uygun cihaz kullaniimali
Akis hizi 6l¢clim araliginin disinda olabilir.
Boru capi uygun hale getirilmeli.
Sensor govdesi Nippel icerisindeki (siki gegme) sikisik monte edilmis olabilir.
Sensor montaj Nippelinin i¢ capi biydltilmeli.(25.2mm)
3- Linearite bozuklugu
Borunun icinde hava boslugu veya yogun hava kabarciklari olabilir - Hava boslugu sebebi giderilmeli.
Boru icinde triibilanslardan kaynaklanabilir - Montaj resimlerine uygun olarak montaj dizeltilmeli.
4- Kendiliginden sayma ( Akis yok iken ¢ikista sinyal )

Motor veya transformatoére yakin olabilir. - Motor veya transformatdrden uzaklastirilmalidir.
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